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موتور كنترل تكنولوژي ترين پيشرفته بكارگيري

موتور4داراي كنترل :مد

V/f  ,  Open-Loop Vector  ,  Closed-Loop Vector

موتورها انواع از :پشتيباني

سنكرون موتور ، القايي )SPM, IPM(موتور

SPM IPM

درايو عملكرد مد تغيير

يك تغيير با پارامترتنها

رنجد تا داخلي ترمز چاپر  30kWاراي

داراي درايوهاي توان ترمزافزايشرنج قبليچاپر مدلهاي به نسبت داخلي

قبلي مدلهاي

انكودرها مختلف انواع از پشتيباني

انكودر كارت PG(داراي card(بازار در موجود انكودرهاي انواع  براي

انكودر كارتنوع نوع

Incremental (complementary) PG-B3 

Incremental (Line driver)PG-X3

Heidenhain ERN1387PG-E3

Heidenhain Endat, Stegmann HiperfacePG-F3 

ResolverPG-R3 

Name Number Setting
ND/HD

Control Mode

Freq. Ref. Selection

Run Cmd Selection

پارامتر سازي ذخيره قابليت با ترمينال هابرد

تعويضدرايو به نياز صورت در تنظيمات انتقال در سهولت

بار گشتاور وزنجبران سنسور به نياز بدون

موتورمحاسبه كنترل براي نياز مورد حركتگشتاور شروع در
وزن سنسور

به نياز بدون

برگشت زمان)rollback(موتورحذف ترمزدر شدن باز

Loadcell( )

s

پارامتر تنظيم از S3-02قبل پارامتربعد تنظيم  S3-02از

time(s)
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Feed-Forward Control 

جهتحذف موتور سرعت  overshootكنترل

with Feedforward Control

گرفتن شتاب زمان در آسانسور لرزش بدون و نرم حركت

suppressed
overshooting is

روان و نرم بسيار عملكرد

قبل مدلهاي به نسبت درايو گشتاور پاسخ بهبود

با موتور نرم نوحركت خروجيحذف جريان سانات

خروجي گشتاور صفرنوسان سرعت در

Closed-Loop Vectorمد

s

Previous model

L1000A

current

current

و  UPSتوانايي كار با باتري

) blackout(قطع برق زمانقابليت كاركرد در

مناسب تشخيص جهت براي Light-Load direction searchويژگي

نجات اضطراريدر زمان حركت 
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L1000A

UP

DOWN

Nominal speed

Inspection speed

Intermediate speed

Leveling speed

Not used

Not used

Multi-Function
Digital Inputs

Pulse monitor output
30mA max.
[30m or less wiring]

Brake command

Contactor control

Inverter ready

Fault output

Digital Output
5 to 48 VDC
2 to 50 mA

Multifunction Analog Output 1
Output Speed
-10 to +10 VDC (2mA)

Multifunction Analog Output 2
Output Current
-10 to +10 VDC (2mA)

EDM

MEMOBUS communication
RS485/RS422

Multi-Function
Analog Input

DC reactor
(optional)

Braking resistor

3-phase power
380 to 480 V

50/60 Hz

safety Electronic Device Monitor

Safe Disable
input

 نقشه سيم بندي



 ويژگيهاي درايو
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 V/f Control , Open-Loop Vector Control , Closed-Loop Vector Control , Closed-Loop Vector Control PM روش كنترل

 Hz 120~0.01 خروجي محدوده فركانس

 Hz 0.001 دقت فركانسي

 3Hz(V/f Control) , 200%@0.3Hz(Open-Loop Vector Control)@%150 شروعگشتاور
200%@0rpm(Closed-Loop Vector Control & Closed-Loop Vector Control PM) 

 1:200(Open-Loop Vector Control) (V/f Control)1:40 محدوده كنترل سرعت
1:1500(Closed-Loop Vector Control & Closed-Loop Vector Control PM) 

 in Open-Loop Vector Control(25ºC ±10 ºC) , ±0.02% in Closed-Loop Vector Control(25ºC ±10 ºC) %0.2± دقت كنترل سرعت

 10Hz in Open-Loop Vector Control(25ºC ±10 ºC) , 50Hz in Closed-Loop Vector Control(25ºC ±10 ºC) پاسخ فركانسي

 Acceleration/Deceleration:  0.00~600.00 s بازه زماني شتاب

در فركانس-نوع منحني ولتاژ  مجزا قسمت5قابل تنظيم

 توابع كنترلي درايو

و توقف، كنترل برگشت در شروع حركت ، ريست خودكار خطا،)افست انكودر-گردان-يستاا( اتوتيون،)Anti-Rollback( كنترل موقعيت در شروع

 محدودسازي گشتاور، جبران اينرسي،، جبران گشتاورجبران لغزش، جداگانه براي تنظيم منحني حركت، هاي Accel/Decel(،S-curve( انتخاب شتاب

و توقف،DC، كنترل فن خنك كننده درايو، تزريق جريان Overtorque(،Dwell(و افزايش گشتاور) Undertorque( تشخيص افت گشتاور در شروع

، برد ترمينال قابل تعويض با قابليت ذخيره سازي پارامترها، اندازه گيري مشخصات موتور بصورت آنلاين، MEMOBUS(Modbus(ارتباط سريال

و كنتاكتور موتور، نمايش سرعتها بر اساس واحدهاي عملكرد طبقه كوتاه، تشخيص جهت حركت در عملكرد نجات اضطراري، خروجي تعريف شده براي ترمز

 مورد استفاده در آسانسور
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ح
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يژ
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بر حفاظت موتور  اساس جريان خروجي حفاظت دماي موتور

ازاي حفاظت اضافه جريان لحظه  %200توقف درايو در صورت افزايش جريان بيش

از حفاظت اضافه بار در60توقف درايو پس  جريان نامي خروجي %150ثانيه

ازDCتوقف درايو در صورت افزايش ولتاژ باس حفاظت اضافه ولتاژ  820Vبيش

ازDCتوقف درايو در صورت افت ولتاژ باس حفاظت افت ولتاژ  380Vبه كمتر

 داراي ترميستور براي تشخيص دماي هيت سينك حفاظت گرمايي هيت سينك

و در حركت با سرعت ثابت) Stall prevention(جلوگيري از ايست موتور جلوگيري از ايست موتور  در زمان شتابگيري

 تشخيص نشت جريان خروجي به زمين خطاي جريان زمين

LED نمايشگر شارژ باسDCLED نمايشگر شارژ تا زمان كاهش ولتاژ باسDCاز مي 50Vبه كمتر  ماند روشن

ط
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 ºC ~ +40ºC 10- محدوده دماي كاركرد

 RH %95حداكثر رطوبت مجاز محيط

 ºC ~ +60ºC 20- محدوده دماي نگهداري

هر%1افت( 1000mكاركرد عادي تا ارتفاع محدوديت ارتفاع )3000mافزايش ارتفاع تا سقف 100mجريان خروجي به ازاي

��/�20Hz: 9.8~10 محدوديت ضربه , 20~55Hz: 5.9�/��

 EN954-1 safe category 3 ,stop category 0 ; EN ISO 13849-1 ; IEC EN 61508 SiL2 استانداردهاي ايمني



      

Model Power 
kW Figure 

Dimensions (mm) Weight 
kg W H D W1 H0 H1 H2 H3 D1 t1 t2 d

0009 3.7 

1

140 260 

164 

122 

-

248 6 

-

55 

5 -
M5 

3.5 

0015 5.5 

167 
3.9 

0018 7.5 

0024 11 
180 300 160 284 

8

5.4 

0031 15 187 75 5.7 

0039 18.5 220 350 197 192 335 78 

M6 

8.3 

0045 22 

2

254 465 

258 

195 400 385 

7.5 

65 100 

2.3 

23 

0060 30 279 515 220 450 435 27 

0075 37 

329 

630 

260 

510 495 120 105 39 
0091 45 

0112 55 
730 283 550 535 180 110 

45 

0150 75 46 

CIMR-LB4Axxxx

Model:  CIMR-LB4Axxxx 0009 0015 0018 0024 0031 0039 0045 0060 0075 0091 0112 0150 

Max. applicable Motor Power (kW)       3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 

O
ut

pu
tR

at
in

gs

Rated Output Capacity (kVA) 7 11.3 13.7 18.3 24 30 34 48 57 69 85 114 

Rated Output Current (A) 9.2 14.8 18 24 31 39 45 60 75 91 112 150 

Overload Capacity 150%  of rated  current for 60s 

Carrier Frequency (kHz) 2~15 kHz 2~10 kHz 

Max. Output Voltage (V)  3 phase   380~480 V 

Max. Output Frequency (Hz) 400 Hz 

In
pu

tR
at

in
gs

Rated Input Capacity (kVA) 10.0 14.6 19.2 28.4 37.5 46.6 39.3 53.0 64.9 78.6 96.0 129.9 

Rated Input Current (A) 10.4 15 20 29 39 44 43 58 71 86 105 142 

Rated Input Voltage  3 phase   380~480V  50/60Hz 

allowable voltage fluctuation -15% ~ +10% 
allowable frequency 

fluctuation ±5% 

DC reactor optional built-in 

Brake Chopper built-in optional 

Figure 1 Figure 2
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 ابعاد درايو

نمشخصات جدول و جريان توا



 
Model: CDBR-xxxx  4030B 4045B 4220B 

Max. applicable Motor Power (kW) 30 45 220 

Max. Discharge Current (A) / ED 10% (up to 10s) 40 60 250 

Rated Discharge Current (A)  15 18 80 

connectable minimum resistance (Ω) 19.2 12.8 3.2 

Heat Loss (W) 54 59 71 

Model: 
CIMR-LC4Axxxx 

Power 
(kW) 

Braking Unit connectable minimum 
resistance (Ω)Model: CDBR-xxxx No. of  

used 
0009 3.7 

32 0015 5.5 

0018 7.5 

0024 11 
20 

0031 15 

0039 18.5 

19.2 
0045 22 

0060 30 

0075 37 4030 2 

0091 45 4045 2 
12.8 

0112 55 4045 2 

0150 75 4220 1 3.2 

10
0m

m
10

0m
m

30mm 30mm

10
0m

m
10

0m
m

30mm30mm

CDBR-4030B , CDBR-4045B CDBR-4220B

Built-in

)Braking Unit(چاپر ترمز


